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"5 1 'è" 
F司

JJ G 1074- 2012 <<机动:$激光测速姐， 依据 JJF 1002- 2010 << 国家计量检E坦程偏

写规则'1 I 、 JJF 1001--1998 <<通用 It盘术语且直且 ) . JJF 1059--1999 (测量不确定匪评

血与表示， 等基础性:l\ JlI腥拖制定.

J1G 1074--2012 C机动车激光测直但》主要参考 GB/T 21255--2007 (机动拿

测量但上 JJG 527--2007 (机动拿且连自动监测系统). 1JG 528--2004 (机动享霄

达测直仪， 和lACP LlOAR Mod ule , 2006 "SPEED-MEASURING DEVICE PER

FORMANCE SPECIFICATTONS , LlDAR MODULE" 制足，并根据国内激光测罩住

的使用情血，增加了双激光测直恒的相关内容.

E 
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机动车激光测速仪检定规程

1 插图

本现程适用于机动车移动式激光测遮住〈包括手持式〉和采用脉冲激光测速原理的

机动享超速自动监测革班的测直至拉元〈以下挠称"激光回直住勺测速计量性醋的首次

位直、后续栓定和使用中俭查.

2 引用文件

本烧程引用下列文件=

JJ G 527-2007 机动车且连自动监测系统

JJG 528-2004 机动车霄达测速扭

JJ F 1094- 2002 测量仪器特性评定

GB 7247. 1 -2∞1 撇光产品的查全第 1 部分 2 设备分先要求和用户指南 il 
GB/ T 21255- 2007 机动车测盖住

凡是庄日期的引用主件，但在日期的版本适用于本规程 s 凡是不注目期的引用文

件，其量新版本〈包括所有的修改单〉适用于本规程.

3 术语和计量单位

3. I 脉冲激光测速 light detection and ranging 

通过半导体激光器对被测目挥监射'首脉冲激光瑜，连续进行-~列固定时间间闸的

激光测距，得到被测目标相对于测量点随时间韭化的位置序列，从而在得惊圃目标移动

的盈眶.

3.2 机动车激光测直但模捆俭童装置 sirn ulator for lidar speed-rneasu ring device 

用于接收机动车激光圃罩住革激光测直单元左射的周期性脉冲激光光束，并且盎送

对应子设jËl草拟置匮值、距离和行驶方向的相应时间延迟后的脉冲激光光束的检测

设备.

4 .经

激光测迫但是采用激光测速原理，对机动车速匪进行测量的但稽 . !安阳使用方式分

为草动式和固定式，按照结构分为单光束和双光束 .

5 计量性能要求

5. I 脉冲lIill壶化率

~0. 1 到.

5.2 测速范围

驶近和耻商方向均至少满足 (20-180) krn/ h. 
>

11 
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5. 3 扭扭测直误韭

(- 4......0> km/ h .

5. , 理杨测速误是
( - 6...... 0) km/ h (<100 km/旧，

(- 6-的% (~ 100 km/h) . 

6 温用钱术要求

6. 1 外观与结构

6. 1. 1 饥动车激光测量但应有铭麟 ， 标明产品名称 、 规格瓢号.制造「东、出「日期

且编号 ， 并且悻有计量器具制造许可旺标志且其编号.

6. 1. 2 所有标志应清晰，各嚣圄件不应松功，功能正常.

6. L 3 世光测革但不应有明显的机械扭曲和影响使用的i!J!j，键头且无得恤 ， 王明显

~J艘，电理蝇与撞锚件血齐圭.连接可靠，拨通电源后，显示稽血酷正常清晰地显示-

6. 2 圭金要求且环境适血性

有符合 GB 7247. 1- 2001 (橄先产品的置金 第 1 郁分 2 惶备分费、要求和用户指

南3 的标志

7 计量翻A控制

计量器具控制包括首次俭且.后续撞定和使用中位置.

7. 1 徨定条件

7. 1. 1 模拟测迫位置环境条件

I)温匮， (20土 1 0) 'C I 

2) 湿匪 ~80 Yo RH . 

7. 1. 2 主要位定仪器与世备

a曾先测逮住主要检直住器且表 1 ，., 幢鑫用..‘

主要撞定设备
序号 幢定项目

名 称 技术要求

l 脉冲重复变化事 '改字颜事计
捆'"施闺， 1 Hl- I MHl 

开饥幢幢皮 ， l X IO-' 

2 割遭范围 速度施圈 ， (20-250) km/ h 
模拟锁定装，

扩蝇不确定皮 ， 0.3 km/ h (.1, - 2) 3 模很测速U撞撞

4 现辑测速误整 理揭测遭标准肇置
速度MlN ， (20- 1 &ω km/h 

最大允许诅篝 e 土 1 "

7. 2 位定项目

位直项目且表 2 ，
2 
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褒 ， ..定项目一览藐

Y字号 项目 首次俭定 后续幢寇 使用中撞釜

l 夕'现』是功能 + + + 
2 脉冲重复变化事 + 
3 测速范惕 + + 
4 自跑拟测遮误差 + + 
5 理揭测'"误蕴 + + + 
革 z 囊中带"+"为必栓项目" .为可不植项目，

7.3 幢定方法

7. 3. 1 外观且功能

机动车激光测盖住的外观经目测进行俭查 ， 位查结果应符合 6. 1 的要求 .

7. 3. 2 脉冲草草壁化率

罪用模拟瞌直接置进行激光回盖住的脉冲直草变化率的位定时，直接示章回如圈 1

所示 . 调整被彼激光测直悦 ， 使其监射输光$由与扭扭检庭装置的接收瑞光轴共袖，并将

扭扭检E装置光学援口的电信号输出蟠接亘频率计.

，董事计

因 1 脉冲重复变化率俭定示意图

接通量字频率计、檀拟位置装置剌激光测直住的电源，开机E页刻 30 min . 

触监激光测罩住〈或激光测直单元).使其连续输出激光，在频率计上读出测量值.

对脉附捆率测量 3 次，脉冲重直变化率岱公式(1)计算 z

M， ~ 豆子fi lxlOO%
" 

>1 <

式中

M，一一测直住脉冲直直壶化事 g

f , 测量恤脉冲置草率的测量值， H.z I 

a一一测量值序号s

f.一一测速仪脉冲重坦率的标称值， H.z. 

取 3 次测量值中脉冲重复变化率的缎大值为最终测量结果，应符合 5. 1 的要求.

7. 3. 3 筷拟测直范围和测速误整

单光束和双光束激光测速但筷拟测速范围和测速误差检定示意回分~rJ !m固 z 和图 3

所示 .

3 
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图 z 单先到院激光洒退仪撞定示意图

延时电路 光学!l口

先，..
双先柬

激先测遮仪/
糠先测jf单元

先躯2

囱 3 双光束撒先测速仪稽定示意腿

根据激光回盖住的类型 ， 进行检定革置的接线和民置.

位置测直在国时，首先调整激光测盟扭曲监i.t编对准光学撞口的接收蜡 p 激光测速

恒的後收蝙对准光学接口的主射lôl . 光学撞口的电信号输出瑞接至延时咆路的输入端，

延时电路输出销援E光学撞口的电信号输入瑞.

幢扭位应装置在 (20- 180) km/h 毡圈内设置 7 点标准速度值〈其中 20 km/ h. 

60 km/ h. 120 km/h , 180 km/ h 各点必细检jË) . 每点测量 3 次，每次测连最盖庄符合

5.3 的要求 . 测直范围特告 5. 2 的要求 .

1.3.4 且扬测速误盖

现场测擅自量果用标准测革仪和试验享进行检定. 置毅和调整标准测速饵 ， 使其处

于正常工作状在. 装有标准测速扭曲试验丰以被检速匮匀直通过监测E绩，取监测系统

速度测量值与标准回理也测量值主量为现场测连串草 .

首次锥定的速度点为限革值的 50 % 、 100到两个置庄值，对每一个被俭直匪值进行

至少两次俭定，每次的现场测速器量均应符合 5. 4 的要求 .

后续俭草和使用中的位置为被测道路的限董值，进行至少三次俭庭，每次的现场测

量误量均应符合 5. 4 的要求 .

手持式激光测直但可以不进行现场测速提量的位直.

7. 4 雄定结却在的处理

经位定合输的激光测直咀盎给栓定证书，经检直不合格的监给位定结果通知书，并

植明不合格项目 . 俭定证书内页格式且附录 C. 位定结躲通知书内页格式且附录 D.

7.5 位定周期

激光测速值的俭定周期不越过 1 年 .

4 
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附录 A

单光束激光测速仪检定示例

通常，事拟栓定装置从罗J醋上包括光学後口和延时电路两部分，主要根据擞光捆速

悦的工作E理进行匀盟运动目标曲模拟.如固 A. 1 所示. 进行目标速度筷扭曲工作过

瞿可以描述如下 光学接口的接收蜡撞收激光测量扭的监射光，囱光电转换器将光锢号

转换为电信号，并由光学後口的电信号输出瑞输出至延时电路输入椅，脉冲序列芷生电

路将咆f吉号延迟后幽3号输出咄输出主光学撞口的电信号输入楠，光学接口用在电信号触

监激光监射器，并iIl监射峭盎出模姐回被主磁光测速扭曲接收峭.

··e a 幢人蝠

篮时电路

~ 幢出咱

倒 A.l

撞拟检芷篆置也可用于现场位定 .

"电特拽'
电伺号输出 〈 -~，- -~"" 酷性蝙

先学接口

'先"酣嚣
电倩号.λ ~.~， 〉 直射晴

模拟俭定装置示意图

单光束激先测矗扭的位芷过程为 z 首先测得激光回理业的脉冲颇率，然后在操作鼻

而上输入待校准的速度值、脉冲捆率和行政方向，模拟捡起装置将很据这些输入量计算

并生成对庄的脉忡序列。该脉冲序列模拟了机动辜的且射波. 触芷撒光测速扭进行测

班，植定草置接收激光脏神并根锯脉冲序列监出植跑回踵，激光回直但接收模阻回植

后，将绘出蓝蓝测量值. 再根据测理位的蓝蓝测量值和检定装置的标准速度值进行后续
处理.

s 
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附录 B

双光束激光测速仪栓定示倒

双光束激光测量但采用呈固定决角的两束激光 L， 、 L， 进行机动享的速度测量，如

圄且 1 所示. 测量光束 LI' LI 的测距E理和工作方式与单光束激光酣速扭相同，由于

两测量光束的夹角。固定不变〈出厂时已量标定) ，可以计算出在道路上形成的测量区

域大小 dW ，且式<8. 0 ， 当被测目括车辆行驶过回量1K>.t时 ， dW 在理论上表示车辆

外ID轮廓上同一点先后两次触监测量光束 L ， 、 L， 间的位移型化量 . I T1- T1 I ;表示对
血的时问变化量，其速度值可以囱式〈且2)计算出 .

因'" 双先虫在激光测it仪的测量原理示~m

dW =♂7τ写了=瓦立三百 (8. I) 
d阴f

V = ，亨一一亏一寸 〈且 2)I T;二 - T川

根据双光束激光测速拙的工作原理，可以采用模拟栓定装置按图8. 2 所示方法进

行激光回速仪的俭定 . 罪用两套光学撞口分别对应激光测量悦的两柬激光，由于每直激

光的工作原理和单光束激光测速住一效，因此可分别进行脉冲E迫.并根据 dW 值和待

核定速度值计算 I T, - T, I .作为脉冲序列监生咆路'> 2 的触盘时问问踊.

先电腊u

，~ < .~"-' 幢幢蝙

光学撞口1

I i 主些毛
双

先

" 延时电路
司除

先

先电曾担嚣
测

< · 撞桂晴
遗

仪
先学撞口2

，^温E先Z辈=射!!!辛 剧唱

周5. 2 双光'但激光测速仪的筷拟栓定装置示慧囚

6 
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民类激光测量悦的测距精匪一舷为厘米量级.监射槛光脉冲的频率为干缉毒主量级，

作用范围的在 (20-30) m . 

双光束激光测矗扭的检定过程为 z 首先在操作界面上输入 L，、 L，、 8 的值以及悻准

草置将要产生的标准直E值 . 并输入车辆的轮廓坐标 ， 扭扭栓直装置将根据这些输入量

汁算并生成 L，、 LI X1血的两组脉冲序列.直两组脉冲序:111模拟了该机动享通过时的E

射被情况.触韭激光回盖住进行测踵，位直接置撞收激光脉冲并根据对血的胜冲序列虫

也属拙回眶 ， 激光测直住接收扭扭回放后 . 将绘出速度测量值.再很据测量恒的速度测

量值和位置装置的标准速度值进行后续处理.

7 
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附景 C

8 

机动车激光罩IJ速仪检定证书内页格式

一、位置用但梧的扩展不确定匪辑最大允许由量

1 频率计

2 扭扭栓定装置 2

3 标准捆速扭

二、植定环撞条件

1 温li ， 'C 

2 湿匮 一一一 %RH
三 位置项 目

原号 俭定项目

外"且功能

2 脉冲军复变化率

3 测迫在回

4 模报测速误差

6 剧场跑遮嵌整

俭定纷来
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附景 D

机动车激光测速仪检定结果通知书内页格式

一、 检自用仪器的扩展不确定置草绿大允许误盖

l 频率计

2 模拟位置草置

3 标准测量但

二、位置环境条件

l 温度= 一一一'c
2 坦[J(， 一一一YoRH

三、 枪症结果

停号 不合格项目

1 外观及功能

2 脉冲重复变化雄

3 测速范回

4 领锹测速误差

5 现场测遣误撞

位定结果
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